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Einfihrung

Nachfolgend werden neue wichtige Bestandteile in der V-STARS Version 4.4 SR2 beschrieben.

Es wird ebenfalls beschrieben, was seit der letzten “release” (V-STARS Version 4.4) verbessert
wurde.

Mit groRRer Sorgfalt wurde auf die Funktionstichtigkeit der Software geachtet; die Version 4.4
hat alle innerbetrieblichen Testdurchlaufe bei GSI und bei zahlreichen ,Beta-Testern“
bestanden. Aufgrund der groRen Anzahl unterschiedlicher Nutzer und verschiedenster
Applikationen von V-STARS gibt es allerdings noch viele mogliche Kombinationen und
Anwendungen, die nicht im Vorwege getestet werden konnten. Deshalb empfehlen wir, die
neuen Bestandteile umgehend zu testen, damit eine korrekte Arbeit sichergestellt ist. Wir bitten
um schnelle Rickmeldung, falls Probleme auftreten, damit sie in der néchsten offiziellen
Version berticksichtigt werden kdnnen.

Fur Fragen und Hinweise steht Ihnen das Team der GDV Systems GmbH jederzeit gerne zur
Verfiigung. Bitte halten Sie bei telefonischen Rickfragen (0451-2002 200) bzw. beim Besuch
der GSI\Support-Seite (www.geodetic.com) lhr personliches Kennwort sowie Ihre Nutzer-ID
bereit. An dieser Stelle méchten wir Sie noch einmal darauf hinweisen, dass berechtigte
V-STARS Anwender unter www.geodetic.com jederzeit die aktuellste Software herunterladen
kénnen.

Falls Sie noch nicht Uber einen V-STARS Software-Pflegevertrag verfligen, erhalten Sie unter
der o0.g. Telefonnummer weitere Auskulnfte.

Erlauterung:

In der folgenden Dokumentation wird eine ,ANMERKUNG" genutzt, um auf besonders
natzliche Hinweise aufmerksam zu machen. Zusatzlich werden durch eine , WARNUNG"
wichtige Informationen hervorgehoben, um eine mégliche Fehlbedienung zu vermeiden.

Bad Schwartau, im November 2005


http://www.geodetic.com/
http://www.geodetic.com/

Bekanntes Thema

Offnen oder Importieren von Projekten von CD-ROM oder
DVD

V-STARS 4.4 SR2 wird keine Projekte, die auf einer CD-ROM oder einer DVD gespeichert sind,
offnen. Auch kénnen keine auf CD-ROM oder DVD gesicherten Dateien in ein V-STARS Projekt
importiert werden. Dies ist ein Microsoft Software Problem und kein Fehler mit der
V-STARS 4.4 SR2 Software.

Um diese Schwierigkeiten zu umgehen, kénnen das Projekt oder die Dateien von der CD-ROM
oder der DVD auf die Festplatte des Computers kopiert werden. Von dort aus kénnen sie dann
geodffnet oder importiert werden. Sobald Microsoft das Problem behoben hat, werden wir Sie
hiertiber informieren.



Wichtige Veranderungen
Die folgenden Punkte beschreiben wichtige Anderungen in V-STARS.

Ansicht der ,Miniaturbilder” aktualisiert

Die Farbe des Rahmens der Ubersichtsbilder (,Thumbnails®) stimmt mit den Icons im
Verzeichnisbaum Uberein. Dieses verbessert die Identifikation zwischen ,Miniaturbild“ und
Verzeichnisbaum.

Grin: Gemessen und orientiert

Gelb: Gemessen aber nicht orientiert
Rot: Ungultig

Keine: Nicht gemessen

Frrn00020, pic Frma0oz1 ., pic

Abbildung 1 — Ubersichtsbilder “Thumbnails”

Textfarbe im Verzeichnisbaum variabel

Die Farbe des Textes im Verzeichnisbaum zeigt den Objektstatus an.
Bl Frm00020.pic

Grin: Gemessen und orientiert ; -
. L -~ H Frm00021.pic

Gelb: Gemessen aber nicht orientiert : ) .
. I B Frm00022.pic
Rot: Ungultig 8l Frm00023.pic

Keine: Nicht gemessen - i

@ Frm00024.pic
1 Frm00025.pic
- H Frm00026.pic
Bl Frm00027.pic
~-f Frm00028.pic

Abbildung 2 - Verzeichnisbaum



“Detail Codes” erzeugen im M-Modus Setup

Im M-Modus Setup ist es moglich ,Detail Codes” zu aktivieren. Ist diese Funktion aktiv, werden
triangulierte Codes (nicht im ,Driver” enthalten) zur Kontroll Datei (,Detail*) hinzugeflgt.

Dieses ist zum “tracken” von Codes sinnvol, um die Bewegung von Codes bezogen auf einen
Startwert zu beobachten. Fir die Kompatibilitit mit &lteren Versionen ist die Funktion
deaktiviert.

‘M-Modus Setup

Allgemein
Tnangulation [ Hilfspuntte

Triangulation Liberzchreiben [ Konstruierte Objekte akiualisieren.

[ ] Driverpunkte tiangulisren Abweichung Codes zeigen
‘Detail-Codes’ erzeugen

Bilder ubertragen Stabiler koduzs
) Mie Suchkreis: 11 mm
) Immer WVerhalnis: 0.1

(%) T aster richt gefunden

| ok | | abbuch

Abbildung 3 — “Detail-Codes” erzeugen



Verbesserungen

Mentpunkt Codes fur Orientierung verwenden

Im Pop-up Mend fir die Auswahl des “Drivers” (rechter Mausklick) erscheint der MenlUpunkt
“Codes fur Orientierung verwenden”. Ist der Punkt aktiv, werden die Codes im ,Driver* zur
Orientierung der Bilder verwendet. Ist die Funktion nicht aktiv, werden die Codes nur fir die
grobe Orientierung verwendet. Fir die Kompatibilitat mit alteren Versionen ist die Funktion
aktiviert.

Diese Funktion ist sinnvoll, wenn die Position der Codes nicht exakt ist, aber gut genug fur die
automatischen Zuordnung von anderen festen Targets. Die endguiltige Kameraposition wird
dadurch Uber feste Targets berechnet und nicht durch die Lage der Codes beeinflusst.
Funktion “Abweichung Codes zeigen” im M-Modus Setup

Wenn diese Funktion nicht aktiv ist, werden die Abweichungen der Codes im “Detail” Fenster
und in der Grafik nicht angezeigt.

‘M-Modus Setup

Allgernein

Triangulation []Hilfzpurite

Triangulation Lberschreiben [ Konstruierte Objekte akbualizieren,
[] Driverpunkte tiangulisren Abweichung Codes zeigen
‘Detail-Codes’ erzeugen

Bilder Lbertragen Stabiler Modus
) Nie Suchkreis: 11 mim
(3 rnmmer Werhalnis: 01

(%) Taster nicht gefunden

| ok | | abbuch |

Abbildung 4 — Abweichung Codes anzeigen



Bessere Benachrichtigung bei vorlaufigen ,,Bindel”

Eine Meldung erscheint, wenn ein vorlaufiges Bindel gerechnet werden muss. Dieser Fall tritt
ein, wenn keine ausreichenden Kantungen im Bildverband vorhanden sind.

“Unstable” Prozedur verbessert

Das Kiriterium fur die Punktgenauigkeit fur die “UnStable” Kamera Orientierung wurde
modifiziert.

Speichern der Ergebnisse der “Unstable” Kamera
Orientierung

Das Ergebnis der Orientierung wird in einer Textdatei im Projektverzeichnis gespeichert. Diese
Datei ,Unstable Log.txt” wird nach jeder ,UnStable” Orientierung hinzugeftgt.

Datum und Zeit der Tasterkalibrierung

Das Datum und die Zeit der letzten Tasterkalibrierung wird im Taster Informations-Fenster
angezeigt.

Tasterinformation

ht

Heli-Probe with 3rom Ball Tip [zn54-1]

S Kalibrierung:  Thureday, Mowvember 04, 2004, 8:43.33 F
F.alibrigrung Spitze:  Monday, February 28, 2005, 5:24:03 P

Abbildung 5 — Datum und Zeit der Tasterkalibrierung

Anzahl der Punkte in ,Kontrolldatei“ (Detail)

Die Anzahl der gemessenen Punkte und das RMS wird im “Detail’-Fenster angezeigt.



Projektinformationen

Die Projekteigenschaften und das Erzeugungsdatum ist fir den Anwender Uber einen Dialog
zuganglich.

Messung1.prj Properties @
Allgemein |
.-E— Messung1.prj
Datentyp: V-STARS Project

Offnen mit: Vstars

Ort; D:\W-stars_deutschMessung1
Grafe: 873 bytes (873 bytes)

Grife auf Datentréger: 4,00 KB {4,096 bytes)

Erzeugt: Monday, Movember 07, 2005, 11:08:00 AM
Geandert: Today, Movember 07, 2005, 11:08:00 AM

Zugriff: Today, Movember 07, 2005, 11:08:51 AM

Abbildung 6 - Projekteigenschaften

Automatische Konfiguration von “Master/Slave”

V-STARS erkennt fiir den M-Modus automatisch welche INCA3 Kamera ,Master” ist, wenn die
Synchronisation ,wireless” erfolgt.

Genauigkeiten in der “OutRes.txt” veranderbar

In der GSI32.ini Datei ist der Eintrag ,write outres decimals® im Abschnitt [bundle general]
vorhanden. Dieser Eintrag steuert die Genauigkeitsangaben in der ,OutRes-txt* Datei.
Z. B. “write outres decimals=2" gibt 2 Nachkommastellen an. Voreingestellt ist 1.

Messart “Tasten” im M-Modus voreingestellt

Messart “Tasten” ist im M-Modus jetzt voreingestellt. In &lteren Versionen musste die Messart in
der Messart-Leiste aktiviert werden.

Abbildung 7 — Messart-Leiste



Neue TCP/IP Befehle
Fur den Status der Kameraverbindung gibt es folgende TCP/IP Befehle

VSC:CAMERA VERBINDUNGS-STATUS
VSR:VERBUNDEN

VSR:NICHT VERBUNDEN
VSR:VERBINDET

Anzeige der Punktabweichungen (RMS) in Grafik

Uber >Shift T< kann die mittlere Abweichung (RMS) zwischen gemessenen Punkten und
Referenzpunkten angezeigt werden.

=3 INCA80b
- Referenz
B Punkte
&= Koordinatensystem
B Punkte
+-# AutoBars
+ mil Messungen

Abbildung 8 — RMS in der Grafik



Fehlerbehebung

Folgende Fehler wurden in dieser Version behoben.

Messung Ebene zu Ebene in Liste

Bei Auswahl von 2 Ebenen aus der Liste war die Funktion “Messen” nicht moglich.

Mal3stab tber Distanz-Messung erzeugen

Wird ein Mal3stab tber eine Punkt zu Punkt Messung erzeugt, wird jetzt eine Datei mit der
richtigen Endung SB4 erzeugt.

Verbesserung der Zylinderberechnung

Der “Toleranz Check” der Zylinder best-fit Berechung wurde modifiziert.
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